




In [4]: file = 'documents/skewed.tiff' 
im = cv2.imread(file) 
plt.figure(figsize=(8, 8)) 
plt.imshow(im) 

Out[4]: <matplotlib.image.AxesImage at 0x10b47d3d0>



Thresholding
In [6]: _, binary_thresh = cv2.threshold(im, 200, 255, cv2.THRESH_BINARY_INV) 

 
fig = plt.figure(figsize=(8, 8)) 
fig.add_subplot(1, 2, 1) 
plt.imshow(im) 
fig.add_subplot(1, 2, 2) 
plt.imshow(binary_thresh) 

Out[6]: <matplotlib.image.AxesImage at 0x10b8043d0>



Detect lines
In [8]: lines = cv2.HoughLinesP(binary_thresh, 1, numpy.pi/180, 100, minLineLength= 600/2.

0, maxLineGap=20) 
 
angle = 0 
for line in lines: 
    x1, y1, x2, y2 = line[0] 
    r = numpy.arctan2(y2  y1, x2  x1) 
    angle += numpy.arctan2(y2  y1, x2  x1) 
 
avg_radian = angle / len(lines) 
avg_angle = avg_radian * 180 / numpy.pi 
 
print "Average angle is %f degrees" % avg_angle 

Average angle is 7.209056 degrees 



In [11]: fig = plt.figure(figsize=(10, 10)) 
 
fig.add_subplot(1, 2, 1) 
plt.imshow(vis) 
 
fig.add_subplot(1, 2, 2) 
plt.imshow(rotated) 

Out[11]: <matplotlib.image.AxesImage at 0x11296cb10>





In [16]: kernel = cv2.getStructuringElement(cv2.MORPH_RECT, (5, 5)) 
dilate = cv2.morphologyEx(neg, cv2.MORPH_DILATE, kernel) 
 
kernel = cv2.getStructuringElement(cv2.MORPH_RECT, (10, 5)) 
connected = cv2.morphologyEx(dilate, cv2.MORPH_CLOSE, kernel, iterations=2) 
 
fig = plt.figure(figsize=(10, 10)) 
fig.add_subplot(1, 3, 1) 
plt.imshow(neg) 
fig.add_subplot(1, 3, 2) 
plt.imshow(dilate) 
fig.add_subplot(1, 3, 3) 
plt.imshow(connected) 

Out[16]: <matplotlib.image.AxesImage at 0x116ce3810>



In [18]: pic, contours, hierarchy = cv2.findContours(connected, cv2.RETR_EXTERNAL, cv2.CHAI
N_APPROX_SIMPLE) 
boxes = map(lambda c: cv2.boundingRect(c), contours) 
filtered = filter(lambda b: b[2] > 20 and b[3] > 25, boxes) 



In [20]: plt.figure(figsize=(8, 8)) 
plt.imshow(vis) 

Out[20]: <matplotlib.image.AxesImage at 0x118324150>











In [161]: builder = pyocr.builders.LineBoxBuilder() 
builder.tesseract_flags.extend(["psm","11",  
                                "oem", "1",  
                                "c", "tessedit_create_hocr=1"]) 
 
im = Image.open(open("documents/dokument.tiff", 'rb')).convert('L') 
lines = tool.image_to_string(im, lang=lang, builder=builder) 
 
for l in lines[:5]: 
    print l.content 
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